Automatyzacja egzamin 2018

1. Wyjasénij pojecia automatyzacja procesu wytwarzania, elastyczny system produkcyjny,
centrum obrébkowe.
. Glowne zalety elastycznej automatyzacji wytwarzania.
. Wyjasnij pojecie autonomiczna stacja obrébkowa (ASO).
. Kryteria doboru palet przedmiotowych.
. Wyjasnij pojecia transport, sktadowanie, manipulacja.
. Podstawowe rodzaje i zastosowania palet w elastycznych systemach wytwarzania.
. Kryteria doboru palet przedmiotowych.
. Wymien znane Ci $rodki transportowe stosowane w zaktadach przemystowych.
. Dodatkowe funkcje w zrobotyzowanych stanowiskach obrébkowych.
10. Wyjasnij pojecie funkcji ,,multitaskingu".
11. Efekty uzyskane dzieki stosowaniu dodatkowych sensoréw w robotyce.
12. Wykorzystanie systemow wizyjnych w robotyce.
13.Schemat blokowy i opis typowego cyklu pracy sterownika PLC.
14. Narysuj symbole i opisz 5 wybranych symboli uzywanych w jezyku drabinkowym.
15. Narysuj symbole i opisz 5 wybranych blokéw funkcyjnych - Function Block Diagrams (FBD),
(na podstawie instrukcji sterownikow APB).
16. Napisz program z rys. ponizej.
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a) w jez. drabinkowym,
b) FBD.
17. Algorytm, cechy, sposob zapisu, podaj przykfad.
18.Wyjasnij pojecie ,system czasu rzeczywistego” , dlaczego jest wymagany w uktadach
sterowania, podaj przyktad.
19. Wymien i krdtko opisz trzy wybrane techniki wywodzace sie z dziedziny tzw. ,,sztucznej
inteligenc;ji".
21. Wymieni¢ kilka (5) komend z jezyka Melfa Basic i opisz ich dziatanie.
22. Dodatkowe funkcje w zrobotyzowanych stanowiskach obrébkowych, réznice programowaniu
obrabiarek i robotow.
23. Wyjasnij pojecie ,,multitaskingu"- w odniesieniu do uktadéw sterowania.
24. Zinterpretuj program:

* START: MOV P1
MVS P2

MVC P1, P2, P3
OVRD 50

SPD 120

ACCEL 60, 80
M_OUT(5)=1
WAIT M_IN(5)=1
M_OUT(5)=0
HOPEN 1
HCLOSE 1

IF M_01<10 THEN GOSUB *START

25. Wyjasnij pojecie UART, opisz komunikacje pomiedzy 2 urzgdzeniami w niego
wyposazonymi.

26. Wyjasnij pojecia MASTER, SLAVE, HALF/FULL DUPLEX.

27. Radiowe interfejsy komunikacyjne, wymien (3), krétka charakterystyka wybranego.

28. Wyjasnij terminy ICS, HMI, SCADA, - gtéwne zastosowania.

29. Narzedzia mechatroniczne ze sterowaniem niezaleznym, krotka charakterystyka, przyktad.



