Przemystowe interfejsy komunikacyjne

Kazdy protokot komunikacyjny ma forme

warstwowg ( layer).

Model ten wyroznia siedem roznych warstw

7. Application Layer (Warstwa aplikaej1) spos6b wykorzystania danych

6 Presentation Laver (Warstwa prezentacii)

5. Session Laver (Warstwa sesj1 )

4 Transport Laver (Warstwa transportowa)

3 Network Laver ( Warstwa polaczen )

2 Data Link Laver ( Warstwa danych )

| Physical Layer ( Warstwa fizyczna )

sposob adresowania urzadzen w sieci

jakim medium przesytane sg dane
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Master - urzgdzenie nadrzedne z oprogramowaniem kontrolujgcym, inicjujgce lub
prowadzgce transmisje danych.

Slave — urzadzenie, ktére prowadzi transmisje z masterem odpowiadajgc na jego
rozkazy i zapytania. Nie ma wymiany informacji miedzy slave'ami.

Half-duplex - transmisja, ktéra w danej chwili czasowej moze odbywac sie tylko w
jednym kierunku (Master —> Slave lub Slave -> Master).

Full-duplex - transmisja, ktéra w danej chwili czasowej moze odbywac sie w obu
kierunkach jednoczesnie (Master <—> Slave).

Wagaq sieci — nazywamy catkowitg dtugosc¢ przewodu podtaczonego w sieci
Promieniem sieci transmisyjnej — nazywamy dtugos¢ przewodu od urzgadzenia master
do najdalszego urzadzenia slave.

Szybkosc¢ transmisji — mozliwa ilos¢ przesytanych bitdw w ciggu jednej sekundy
liczona w bodach (bit/s).
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Typowym przyktadem sieci sterujgcej i nadzorujgcej jest PROFIBUS.
Opracowang jg w firmie SIEMENS i oparto przede wszystkim na interfejsie UART
z tanceiver'em RS-485.

PROFIBUS-DP

Uklady Slave =—p Czujniki  Regulatory Uklady wejsc-wyjsc

Przyktad sieci Profibus — DP z jednym masterem
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Innym przyktadem sieci sterujgcej moze byc¢ sie¢ typu CAN (Controller Area Network)
uzywana w sterowaniu pojazdow trakcyjnych, czy tez nowoczesnych samochodow.
W pojazdach siec taka sktada sie z dwoch podsieci o réznej predkosci transmisiji.

@ w0 O )] @ v D e @ e A
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mmssm  CARN obstugujacy elementy sterowania tramwaiju
s CAN obslugujacy elementy mocy
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Peryferia pofaczone bez izolacji galwaniczne;

Czujnik
Inne mikroprocesor SPI ub 12C temperatury
uktady
prac#jqce 1-Wire \
sieci o
Izolacja
galwaniczna

Peryferia pofaczone z izolacja galwaniczna

Przyktad rozbudowanego systemu mikroprocesorowego
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Magistrale komunikacyjne wykorzystywane w obstudze
peryferii mikrokontrolerow

W obstudze peryferii wsrod najbardziej popularnych wyrézniamy trzy standardy
Transmisiji:

- 12C - opracowany przez firme Philips w latach 80-tych ( 1982 . )
- SPI - opracowany przez firme Motorola w latach 90-tych

- 1-Wire - opracowany przez firme Dallas Semicondactor Corp.
Wystepujg jeszcze trzy standardy mniej popularne:

- SMBus - ( System Management Bus ) firmy INTEL ( jest to wtasciwie 12C
z dodatkowymi obwarowaniami czasowymi i elektrycznymi )

- Microwire - (bardzo podobny do SPI i wkasciwie dzis juz nieuzywany)
opracowany przez National Semiconductor Corp.

- UNI/O Bus - Firma Microchip wypuscita ostatnio na rynek pamieci EEPROM
z tg nowg magistralg opartg na kodowaniu Manchester bitu informacii.



Przemystowe interfejsy komunikacyjne V4

Interfejs 1-Wire

Jest to dwukierunkowy szeregowy protokot Half-Duplex. Transmisja
odbywa sie na jednym przewodzie ( masa oczywiscie tez musi byc
poprowadzona jako potencjat odniesienia).

W sieci 1-Wire jest jeden Master i jeden lub wiecej Slave'ow. Kazdy
Slave ma swoje ID-numer identyfikacyjny ztozony z 48-bitdbw numeru
urzgdzenia, 8-bitdbw okreslajgcych rodzine urzadzen, 8-bitow sumy
kontrolnej.

Transmisja oparta jest na tak zwanym slocie czasowym inicjowanym
przez Mastera (transmisja synchroniczna).

Wyrdzniamy dwie predkosci transmisyjne: 15,4kb/s — standard, 125kb/s
— overdrive.

Interfesjem 1-Wire obstugiwane sg roznego rodzaju czujniki, tgczniki.
Sie¢ 1-Wire moze miec dtugosc¢ do 200m (waga sieci).
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Interfejs 1-Wire

Vidd
RXD
TXD
Vdd wewnetrzne Vdd wewnetrzne
—| ~>—RXD }RKD
—— 64 -bit ID 64 -hit ID
N | | |
- & - I i—-
Master i< B it AeTn i i e
Wewnetrzny Wewnetrzny
TD | L | uklad TXD @ L | uklad
. —T— Zzasilania . —T— izasilania
: i +— TXD +—| TXD
» —-| RXD » —| RXD
— Slave 1 - Slave N

Konfiguracja sieci 1- Wire wraz ze strukturg wewnetrzng uktadow
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Urzadzenie 1-Wire
Linia 1-Wire Funkcje 8-bit 48-bit 8-bit
Urzadzenia i '
:?ere Fg:‘c;g Numer seryjny CRC

Sekwencja komendy Sekwencja komendy
ROM funkeji Slave'a

Pakiet transmisyjny 1-Wire
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zapis_byte(unsigned char dana)
{

unsigned char i;

for(i=0;i<8;i++)

{

if(dana & 0x01)

{

zapis_one_on_one_wire();

} else zapis_zero_on_one_wire();
dana=dana>>1;

}

}

unsigned char odczyt byte()
{
unsigned char i,dana;
for(i=0;i<8;i++)

{
dana=dana>>1;
if(odczyt_one_on_one_wire())
{
dana=dana | 0x80;
}
}

return dana;

}

zapis_one_on_one_wire()
{

linia_one_ wire=0;
opz_t1();
linia_one_wire=1;
opz_t2();

}

zapis_zero_on_one_wire()
{

linia_one wire=0;
opz_t3();

linia_one wire=1;
opz_t4();

}

([@» SN
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UART — Universall Asynchronous Reseiver and
Transmitter

UART jest to asynchroniczny port szeregowy stuzgcy wymianie danych
miedzy procesorami |ub urzadzeniami zawierajgcych procesory.
Charakteryzuje sie wysytaniem informacji w formie paczek (dana) 7-
bitowych ( tryb ASCII ) lub 8-bitowych ( jeden

bajt ), synchronizowanych bitem startu ( zero logiczne ) i konczacych sie
1 lub 2 bitami stopu ( jedynka logiczna ) - jest tez opcja bitu stopu o
dtugosci 1.5 bitu.

Dla sprawdzenia poprawnosci informacji mozna wysyta¢ ( opcja )
dodatkowy bit mowigcy o liczbie parzystej ( EVEN ) lub nieparzystej
( ODD ) jedynek w polu danych wigczajgc w to réwniez bit parzystosci.
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Urzadzenia komunikujgce sie miedzy
sobg majg ustawiong zawsze takg
samg szybkos¢ transmisji (czas
trwania pojedynczego

bitu). Pozwala to na poprawne
odczytanie danych.

Dane na linii sg testowane trzy razy
w chwili gdy przewidywany jest
stabilny stan bitu. Wartosc¢ odczytana
przyjmowana jest za taka, ktora
wystapita przynajmniej dwa razy.

- : ; : E : -Palily
EDS ED-I 5[13 §D2§D1 ;Dl'l' J

A5H = 10100101B i

Szybkosci transmisji  najczesciegj
uzywane to 2400, 4800, 9600,

19200, 38400, 57600, 115200
boddow.

07 ip6 ips ips E03 ip2 It Do
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Typowe sposoby wykorzystania interfejsu UART
w systemach wymiany danych

Procesorhé
UL

XD
. YUy U

RXD -<|

Procesor wymienia informacje z innym uktadem (point-to-point),
ktory moze znajdowac sie nawet 100 m. od niego.
Wykorzystuje linie transmisyjne zasilane z innego zrodta
przewaznie (+10V,0V,-10V) standard RS232.
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Transmisja Full-Duplex

—1uF 5V | 16 e
—— [= c1+ Max 232 5 8 5V
- Vs+ e
i 1uF T 3 c1. —
: 4 6 8.5V
- = C2+ Vs- >
Procesor ¢ = B

: wF[__5 |co. —1uF

TXD i 11 14 —
E F pin 2 (ztacze Rs232)
10 7 g
=] — —
13

RXD | ¢ 1 — L .
E 4 8 pin 3 (zlacze Rs232)
: A P 8

Strona standardu TTL/CMOS 15 Strona standardu RS232
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Half-Duplex, zero i jedynka logiczna okreslana jest
na podstawie roznicy potencjatow sygnatow Ai B)
- standard RS485

Procesor :

Max 485

RXD i— 0

x| [

TXD —— 0

Vee Linia Rs485
R N i
"’,\"_‘_H\._.- l

3 | GND
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Standard RS232 ( Recommended Standard opracowano

w 1962 na zlecenie stowarzyszenia producentow
elektroniki w USA

RS232C pozwala na przesytanie danych z szybkoscig do 20kbit/s na
odlegtos¢ do 15m. Czesto w systemach procesorowych wykorzystuje sie
tylko dwa sygnaty RxD i TxD do wymiany informacji. W standardzie RS232
jedynke logiczng definiuje sie jako napiecie od -15V do -3V na sygnale
transmisyjnym, a zero logiczne od +3V do +15V.

— — — — - DB9 female DB9 female
Szybkosc¢ transmisji Maksymalna dlugosc polaczenia e 5 (5~
19200 bit/s 15 m — ’ o
9600 bit's 150m | e,
4800 bit/s 300 m o le 2,
4 2
2400 bit/s 1000 m o o °
aE S—
) (o
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Tek il g Wl ® 4Acq Complete M Pos: 245.0,us CURSOR

-
start, (10 10 010 1=AS5H Type
4
0 0 1--.$t0p
3V | zero logiczne \ Source
y =
EVEN Ll
oV
-3V Cursor 1
jedynkalogiczna

i 100.us
15-Jan-03 13:02

Przyktad rejestracji oscyloskopem na linii RS232
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RS485- standard komunikacyjny  wykorzystujgcy  roznicowy
dwuprzewodowy nadajnik i taki sam odbiornik. Umozliwia podtgczenie
standardowo do 32 nadajnikow i odbiornikow. Opracowano go dla
lepszego (odpornos¢ na zaktdcenia) i szybszego przesytu danych (35
Mbit/s na odlegtos¢ do 10m, 100 kbit/s do 120m).

Prosty przewod

—p
o M Fd el
Zaktocenie o |on |on fom MAX483
7 / T -
1717 - i ) WA 1487
VCC
RE 2 Ii\(m By s B o O T B
Skfeﬂ(a DE |3 | ; W ANAN x"’ll"'_lﬁl
_D £

Pole A G
Magnetyczne % :\-:F{-:LM
- =+ -
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Sygnat na linii RS485 odczytywany
jest jako transmitowana logiczna
jedynka gdy potencjat linii A jest
wiekszy o 200mV od potencjatu linii
B.

Zero logiczne realizowane jest gdy
potencjat linii B jest wiekszy o0 200mV
od potencjatu linii A.
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MODBUS ( protokoét transmisyjny )

Umozliwia on asynchroniczng szeregowg wymiane informacji pomiedzy
urzadzeniami systemow pomiarowo kontrolnych, komunikacji
sterownikéw programowalnych PLC itp.

Obecnie istniejg trzy rodzaje protokotu Modbus:

- Modbus ASCII oparty na warstwie sprzetowej RS232/RS485 — warstwa
Fizyczna

- Modbus RTU oparty na warstwie sprzetowej RS232/RS485 — warstwa
fizyczna

- Modbus TCP/IP oparty na warstwie sprzetowej tgcza Ethernetowego —
warstwa fizyczna
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MODBUS

Protokdt komunikacyjny MODBUS jest protokotem z jednym masterem
inicjujgcym wymiane informacji ze slave'ami. Opiera sie na rozkazach, ktore
powodujg zapis lub odczyt do réznych obszarow pamieci slave’a.

Na kazdy wystany rozkaz przez mastera zaadresowany slave powinien
odpowiedziec¢ albo potwierdzeniem, albo przestaniem danych.

Przerwa w nadawaniu na linii miedzy bajtami
L ramki rozkazu mastera i odpowiedzi slave'a
—* ™ moze by¢ maksymalnie o diugosci 1,5 znaku

Ruch na linii RS485 (protokot MODBU S)

L u

\ Przerwa w nadawaniu na linii przynajmniej dlugosci 4 znakow

Odpowiedz
Slave 1
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MODBUS

Ramka zawiera :

- Znacznik poczatku, ktory jest jednoczesnie znacznikiem konca ramKi
poprzedniej, ktéra pojawita sie na linii transmisyjnej ( cisza transmisyjna o
dtugosci min. 3,5 znaku przewaznie przyjmuje sie 4 znakow).

- Adresu Slave'a (8—bitow) w zakresie od 1 do 247 (adres 0 zarezerwowano
dla Mastera).

- Kodu funkgji , ktory okresla czy dane do danego obszaru pamieci bedg
zapisywane czy odczytywane.

- Dane, w ktorych zawarty jest adres , dtugosc¢ danych oraz same dane.

- Suma kontrolna Cyclikal Redundancy Check (CRC), ktora jest liczona
Z wczesnie] przestanych bajtow w ramce.
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CAN- Controller Area Network

CAN to szeregowy, asynchroniczny, multi-master (czyli kazdy element
podtgczony do sieci ma takie same prawa) protokdt i interfejs

komunikacyjny stuzacy do przesytu danych w aplikacjach
przemystowych.

Wiasciwosci protokotu:

- Oparty jest na wiadomosciach i ich priorytetach,

- Kazde urzadzenie podtgczone do sieci ma takie same prawa (multi-
master).

- Zapewnia detekcje i sygnalizacje btedow.

- Zapewnia automatyczng ponowng transmisje danych po odbiorze
btedu.

- Pozwala na odréznianie btedow zaktoceniowych (chwilowych) od tych.
zwigzanych ze ztym dziataniem urzgdzen i wytgczanie tych urzadzen.

- Moze dziata¢ w dwoch trybach adresowych standard i extended.

- Transmisja moze odbywac sie nawet do szybkosci 1000 000 bodow.
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Prawdopodobienstwo nie wykrycia btedu w tym protokole jest
minimalne | wizualizuje je nastepujacy przyktad:

Nierozpoznanie btedu transmisyjnego moze wystgpic jeden raz
na 1000 lat przy transmisji 500 kilobodow, pracy sieci 8 godzin
dziennie przez 365 dni w roku | wystepujgcym btedzie na linii co
0,7 sek.
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Warstwa fizyczna i warstwa danych protokotu Can

CAN

Data Link Layer

=0

Logical Link Contraol I

=

filtrowanie wiadoemosei

—p

tworzenie danych do transmisji I

—

—
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Warstwa fizyczna. Sie¢ CAN oparta jest przewaznie na kablu typu
skretka (dwie zyty sygnatowe plus masa) i tranceiver'ach
generujgcych sygnaty CAN_H i CAN_L.

Na koncach linii jak w przypadku RS485 sg terminatory — rezystory
o rezystancji w okolicach 120Q).

Sterownik CAN ma dwa sygnaty TX i RX. Pierwszy stuzy do
wymuszania stanu na linii, drugi do testowania linii rowniez w trakcie
wysytania danych. Umozliwia to analizowanie czy transmisja
przebiega prawidtowo i szybkie reagowanie na btedy.

Procesor
zCANi Procesor
Tranceiverem Tranceiver CAN 2 CAN

AN H TX X

CAN_L L RX RX

/

Terminatorki

Tranceiver CAN

CAN H TX TX

Procesor

bez CAN
RX Magistrala

Przyktad sieci CAN Sterownik| " :
CAN

CAN_L
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Format pojedynczej ramki danych (DATA FRAME) w prototole CAN
s ‘ArbltratmnFleldCnntroIFleIdDltl Field "-"REE"-;?::,';"
Format pojedynczej ramki pytania o dane (REMOTE FRAME) w prototole CAN
Idie -IEQE.T?.E;F{"F"i;i'&”g'é';};?;i?i;iﬁ'-:é"{
SOF- Start of frame
EOF- End of frame

ACK- ACK Field

Inter-
Mission
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Fiber Optic <>RS232 / RS485 serial converter
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INTERFEJSY RADIOWE
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Bluetooth

Standard Bluetooth (BT), powstaty 26 czerwca 1999 roku (data
opublikowania przez Bluetooth Special Interest Group specyfikacji
Bluetooth 1.0), a rozwijany do dzis, przeznaczony jest to zapewniania
tacznosci na krotkich dystansach (teoretycznie do 100 m).

Standard Bluetooth zostat zaprojektowany z myslg o realizacji gtownie
potgczen punkt-punkt oraz tworzenia sieci typu pikonet.

Sieci pikonet mogg sktadac¢ sie z maksymalnie siedmiu aktywnych weztow
pracujgcych w trybie podrzednym (slave) oraz jednego wezta pracujgcego
w trybie nadrzednym (master) — zapewniajgc synchronizacje urzadzen
pracujgcych w trybie podrzednym.
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Modyfikacja standardu Bluetooth, opracowana przez koncern Nokia pod

koniec 2006 roku.

Gtoéwng roznicg — w stosunku do Bluetooth — jest redukcja konsumpciji

Wibree

mocy oraz ceny jednostkowej transceivera.

Parametr Bluetooth Wibree

Pasmo 2,4 GHz 2,4 GHz
Antena/Hardware Wspdtdzielona

Moc Tx 100 mW ~10 mW
Zywotnoéé baterii dni—miesigce 1-2 lat

Zasieg 10-30 m 10 m

Szybkosc transmisji 1-3 Mbps 1 Mbps

Koszt $3 Bluetooth + 20 cent
Topologia sieci ad hoc, P2P, gwiazda ad hoc, P2P, gwiazda
Bezpieczenstwo AES-128 AES-128
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ZigBee

Standard ZigBee zostat opracowany jako alternatywa dla powyzszych
rozwigzan, w celu zapewnienia tgcznosci radiowej w systemach WSN
niewymagajacych duzych przepustowosci interfejsu radiowego, lecz duzej
liczby poszczegdlnych weztdw pracujgcych w sieci WSN (do 65 535
weztow).

Ponadto implementacja ZigBee jest stosunkowo tania — przez co znajduje
szerokie zastosowanie m.in. w systemach zdalnego monitoringu,
automatyki budynkow

Czestotliwosc Pasmo gec?gtr'ziii;ny tﬁgiiﬁii?i klgiirfn:;ﬁi?ﬂ
2,4 GHz ISM Swiat 250 kbps 16
915 MHz ISM USA 40 kbps 10
868 MHz Europa 20 kbps 1
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Bluetooth * Module
BTM-112

Qutline

BLUT-BTM112

Modut Bluetooth, class 2, SPP, UART,
zasieg do 10m, wymiary 25x14.5mm.

Transfer

Oferowane przez nas moduty Bluetooth
V2.0 + EDR umozliwiajg transfer
przesytania danych na poziomie powyzej
2,1Mb/s, wprowadzenie EDR (Enhanced
Data Rate) wzmocnito transfer do
3,0Mb/s.
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Komenda

Opis

I

wersja oprogramowania modulu

[7 - zwraca wersj¢ oprogramowania

wybor iloSci bitow stopu portu szeregowego
KO - 1 bit stopu

K1 - 2 bity stopu

K” - zwraca aktualne ustawienie

wybor predkosSci transmisji portu szeregowego
L1 - 9600b /s

[.2 - 19200b/s

L4 - 57600b /s

L5 - 115200b/s

[.7? - zwraca aktualne ustawienie

zimiana nazwy urzadzenia widzianej z zewnatrz

N—/xXXXXX - xxxxx’ to nazwa (ma}:. dl. 16 ;»:Ilakf)w)
N7 - zwraca aktualng nazwe
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R

zmiana numeru PIN modutu

P=xxxx - "xxxx” to numer PIN (4 - 8 znakow)
PO - wylgczenie zadania numeru PIN

P? - zwraca aktualny numer PIN

wybor trybu

RO - praca w trybie "master”

R1 - praca w trybie "slave”

R” - zwraca aktualne ustawienie
przywracanie ustawien fabryvcznych

70 - ustawienia fabryvezne (19200b/s, slave)
77 - zwraca aktualne ustawienia
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TG-ETRX2-PM-001-107

ETRX2 ZIGBEE® MODULE
PRODUCT MANUAL
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SIMATIC NET - Sieci przemystowe cel i zastosowania

Poczynajgc od taczenia prostych ... I

wszystkich systeméw sieciowych

... poprzez integracje
na poziomie zaktadu
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SIMATIC NET - Sieci przemystowe cel i zastosowania

Sieci stosowane sg wszedzie tam, gdzie wymagana jest komunikacja
| przetwarzanie danych pomiedzy urzgdzeniami polowymi, a
systemami sterowania, jak rowniez systemami wizualizacji danych HMI ...

Sieci pozwalajg zminimalizowac¢ czas uruchamiania systemu , dzieki
standaryzowaniu protokotéw komunikacyjnych ...
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Mozliwosci komunikacyjne sterownika S7-200

BIUFST .

SIMATIC S7-200

ASCIl Protokoll | ‘ PPI-Netz

— i e I_ -

Modem Drucker

SIMATIC S7-200 !

B L/

LOGO! Aktoren Sensoren
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W sieci PPl mogg pracowac zaréwno sterowniki S7-200 jak rowniez
panele TD200. Podlaczenia do sieci sterownikow S7-200 odbywaja

sie poprzez zintegrowane zlacza komunikacyjne. Max licza
uczestnikow 126

PPl siec
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Definiowany przez uzytkownika free ASCII Protokoll
umozliwia podtaczenie innych urzadzen pracujgcych w tym
standardzie jak np.. Czytniki kodéw paskowych

Transfer danych od 300 Bit/s do 38.4 KBit/s, polagczenie RS-
485 lub RS-232 za pomoca kabla PC/PPI

Definiowany przez
uzytkownika ASCII Protot

drukarka Czytnik modem
kodu
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PROFIBUS DP Slave Modul EM277

Pozwala na podtgczenie S7-200 jako uczestnika sieci Profibus DP
Predkos¢ komunikacji do 12 MBit/s (z autodetekcja)

Max. 126 urzadzen na sieci (Profibus standard), 32 na segment
Mozliwos¢ nastawy adresu w zakresie (0..99)

Mozliwa dodatkowo komunikacja MPI w trybie slave

(np. do komunikacji z panelem operatorskim)

.
L)

% E I s
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Modem EM241

Modem komutowany do sieci telefonicznej analogowej

Mozliwos¢ zdalnej komunikacji z S7-200 w trybie teleserwis czyli
mozliwos¢ potaczenia z odlegtym PLC poprzez Step7 Micro/WIN32SP4 ,
zdalne programowanie i diagnostyka programu uzytkownika

Komunikacja w trybie Modbus Master/Slave
Mozliwos¢ wymiany danych pomiedzy CPU-CPU 100 MW (stéw danych )
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CP243-1 procesor komunikacyjny sieci Ethernet

o NN
SF Ling RUN |
|
RXTX cFg

RGKT 243. 1GX00-0xEg
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SIMATIC NET — Industrial
Ethernet

Medium transmisyjne kabel, FC —==*

Elementy sieciowe - switch

Procesory komunikacyjne
dla PLC SIMATIC - CP243-1

Karty sieciowe dla PC

SIMATIC NET Software

|IE/PB Link
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Przyktad zastosowania — zdalne programowanie

MicroWIN V3.2SP4

S7-200 + Ethernet CP  S7-200 + Ethernet CP S7-200 + Ethernet CP
243-1 243-1 243-1
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Przyktad zastosowania - przetwarzanie i archiwizacja
danych

*‘WinCC dostep
poprzez OPC

*Przetwarzanie i
archiwizacja danych
za pomoca Excel

S7-200 + Ethernet CP
243-1

S7-200 + Ethernet CP
243-1
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Przyktad zastosowania - wymiana danych pomiedzy
sterownikami

S7-200 + Ethernet CP 243-1

R

NGB

S7-200 + Ethernet CP 243-1 S7-300 + S7-400 +
CP 343-1 CP 443-1
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Przyktad zastosowania - przetwarzanie sygnatow
obiektowych

Przetwarzanie sygnatu

Mozliwos¢ podtaczenia do sieci, urzadzen

*Standardowe czujniki/elementy _ SC L
nie posiadajacych ztagcza Ethernet

wykonawcze
*Urzadzenia inne (Freeport)
(Barcode, Drives,...... )

[ §7-200 + Ethernet CP
243-1

gy

np. skaner

np. czujnik
temperatury
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Przyktad zastosowania - komunikacja i przetwarzanie danych
w automatyce budynkow

Poziom zarzadzania informacja

Poziom 1

Poziom 2

Urzadzenia wykonawcze i sterowanie

Ogrzewanie Solar Klimatyzacja
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Przyktad potgczenia za pomocg ustugi FTP

QOutstation

ES5M TP 40

Industrial
Ethornnd

Control Center

v i WebBrowser

Mobile Service
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Internet-Wizard - przyktad parametryzacji ustugi E-mail

® Wymagane jest x

pOdanie Wszystkich E-mail Configuration I_IZ
na g{,éw kéW z Usge this to configure an e-mail account and to define e-mail messages. ]

g o Toinclude a data value in vou message, pou must specify the address where data should be
wyjatkiem pola Do

read, and the farmat for the displaved value in the page message.

. 7 Define each e-mail to be zent uzing the Internet Module. ; ;
W I a d O m osc I \g Address of data to dizplap. Thiz must be a BYTE, WORD, or D'wWORD address.
IVW5E|
5y body 2113, COM T —
] N a ZWy Zm | e nyc h Cc: Iallbodies@siemens.com ISlgned Integet :I'
b I 0 h Subiect [ Specify the number of digits to the right of the decimal, and the number of digits to display to
ubjeck: Ilmportant message the left of the decimal point. Megative values are be displayed with sign, but positive values are
Sy m 0 I C Z n yc m 0 g q nat. If neceszany, the value will be padded with leading spaces ta fill the requested width,

by zmieniane The PLC is working. Datal = sMW100 WEN D2 10%  De

Digits ta display ta the Ieft of the: Digits ta digplay to the right of

A decimal the: decirmnal
B Nazwy symboliczne o o
. . = =l
e' m a I I U m I eszcza n e Preview of Selected Data Display in Current Message
The PLC iz working. Datal = #Ww100: 11.0i%  DataZ = 2vw200:1.0i% =]

sq w tabeli symboli =

ymbalic Mame: IMaiID_D Irae Cancel

B Moze byc¢ 1| 2| 3| afs| 8| 7| s a|0f |2 13]1a] 5]
skonfigurowanych do 17 18] 19 20| 21| 22| 23| 2| 5| 2| 2| 2| 29| ;W] ;| Peklarac
32 e-mail Jja )
B Czerwony przycisk @ Click for Help and Support Prev [ MNew | Cancel | zmlen_nej
oznacza ze e-mail Konfi i E il prz_yp:sa
jest skonfigurowany onfiguracja £-mal nej do
e-mail
B Ograniczenia w ilosci przesytanych znakow za pomoca ustugi e-

mail:
B E-mail do 1024 znakow
B Temat do 128 znakdéw
B Do wiadomosci do 1024 znakow
B Brak limitu na ilos¢ przesytanych danych (ograniczeniem e-

mail jest ilos¢ przesytanych znakéw).



Przemystowe interfejsy komunikacyjne 53

Przyktady aplikacj

Obrobka drewna

Dozowanle sSurowcow Systemy klimatyzacyjne/ zabezpieczen
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KONIEC
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