Automatyzacja egzamin 2025/26

1. Wyjasnij pojecia automatyzacja procesu wytwarzania, elastyczny system produkcyjny, centrum
obrébkowe. Gldwne zalety elastycznej automatyzacji wytwarzania.

2. Wyjasnij pojecie autonomiczna stacja obrébkowa (ASQO), jakie spelnia zalozenia.

3. Zastosowanie i kryteria doboru palet transportowych.

4. Wyjasnij pojecia transport, sktadowanie, manipulacja.

5. Palety przedmiotowe, wykorzystanie — dobor.

6. Wyjasnij pojecie funkcji ,,multitaskingu" , system otwarty , zastosowanie w robotyce.

7. Efekty wykorzystania dodatkowych sensoréw w robotyce.

8. Narysuj symbole i opisz 5 wybranych symboli uzywanych w jezyku drabinkowym.

9. Narysuj symbole i opisz 5 wybranych blokéw funkcyjnych - Function Block Diagrams (FBD), (na
podstawie instrukcji sterownikéw APB).

10. Algorytm, cechy, sposob zapisu, podaj przykladowy z opisem.

11.Wyjasnij pojecie ,,system czasu rzeczywistego” , dlaczego jest wymagany w uktadach sterowania,
podaj przykiad.

12. Wymien i krétko opisz trzy wybrane techniki wywodzace sie z dziedziny tzw. ,,sztucznej
inteligencji" — przyktady do czego mozna je wykorzystac.

13. Wymienic kilka opisac kilka (5) instrukcji LAD .

14. Zinterpretuj program:

* START: MOV P1

MVS P2

MVC P1, P2, P3

OVRD 50

SPD 120

ACCEL 60, 80

M_OUT(5)=1

WAIT M_

IN(5)=1 M_OUT(5)=0

HOPEN 1

HCLOSE 1

IF M_01<10 THEN GOSUB *START

15. Wyjasnij pojecie UART, opisz komunikacje pomiedzy 2 urzadzeniami w niego wyposazonymi.
16.Wyjasnij pojecia MASTER, SLAVE, HALF/FULL DUPLEX.

17. Radiowe interfejsy komunikacyjne, wymien (3), krétka charakterystyka wybranego.

18. Wyjasnij terminy ICS, HMI, SCADA, wymien jakie funkcje realizuja.

19. Narzedzia mechatroniczne ze sterowaniem niezaleznym, krdtka charakterystyka, przyktad.



